1. OPIS DO PRZEDMIARU ROBOT

1.1

Ogoélna charakterystyka robot

Niniejsze opracowanie obejmuje wykonanie robot elektro-montazowych w zakresie

wymiany instalacji elektrycznej dla zadania pn. ,, Przebudowa cz¢$ci budynku na poziomie

parteru, w celu wydzielenia odrgbnego wejscia do obiektu Internatu Zespotu Szkot

Ponadgimnazjalnych nr 1 w Chojnie.

W modernizowanych pomieszczeniach od 01 do 03 nastapi kompleksowa wymiana instalacji

elektrycznej dla obwodow oswietleniowych oraz gniazd wtyczkowych. Zasilanie w/w

obwoddéw, nastapi z istniejacej rozdzielnicy na I-m pigtrze typu T-3.

Przy realizacji powyzszego zadania przewiduje si¢ wykonywanie n/w czynnosci:

a) czynnosci organizacyjne - przygotowawcze oraz zabezpieczajace,

b) roboty demontazowe instalacji elektryczne;j,

¢) montaz aparatow modutowych w tablicy T-3,

d) montaz instalacji o$wietleniowej,

e) montaz obwodow gniazd wtyczkowych,

h) czynnosci wykoficzeniowe wraz z wykonaniem pomiaréw powykonawezych oraz

prob funkcjonalnych,

2. TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. Numer S.T. Nazwa opis i obliczenia iloéci robét Jgdn. l‘losc
miary jm.
1 2 3 4 5
L. CPV45310000-2 Wymiana instalacji elektrycznej kpl. I
2. CPV45317300-5 Instalowanie aparatury modutowe;j kpl. 1




